
https://www.hp-vanguard.com

 

 

 

 

 

NTL NTL

NTL

BSL



https://www.hp-vanguard.com



https://www.hp-vanguard.com

㎠

㎠



https://www.hp-vanguard.com

SPEED(rpm)

 

106

 

注 ) 連続定格トルクを超えるトルクは瞬時トルクとなります。
　　尚、トルク制御及び押し当て制御時の最大トルクは
　　連続定格トルクとなります。

連続定格トルク

□25、□28*50.5L　24Ｖ □25、□28*50.5L　48Ｖ

□42*48.0Ｌ　24Ｖ □42*48.0Ｌ　48Ｖ
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□56*60.0L　24Ｖ □56*60.0L　48Ｖ

注 )連続定格トルクを超えるトルクは瞬時トルクとなります。
　　尚、トルク制御及び押し当て制御時の最大トルクは
　　連続定格トルクとなります。

連続定格トルク

□42*58.0Ｌ　24Ｖ □42*58.0Ｌ　48Ｖ
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NTL

BSL

端子
M1
M2
G

内容（パラメータにより選択 )
指令速度、モータ速度、指令トルク
モータ速度、トルク、位置偏差、インポジション
GND

No.
1
2
3
4

信号名
A
/A
B
/B

内容
モータ A相
モータ /A相
モータ B相
モータ /B 相

No.
1
2
3
4
5

信号名 IN/OUT 内容
+5V
D-
D+

GND

IN

IN

IN/OUT
IN/OUT

PC からの BUS POWER
データライン－

シグナルグランド

LED名 機能 LED

POW

ALM

RDY

INP

No. 信号名 内容

1

2
3

＋２４V 又は＋４８V
0V
FG

主電源プラス
主電源 0V
フレームグランド

＋24V±10% 
＋48Ｖ±10% 

必ず配線してください

No.
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

信号名
+5V
GND
A+
A-
B+
B-
Z+
Z-
NC
FG

IN/OUT
OUT
OUT
IN
IN
IN
IN
IN
IN

内容

A相＋
A相－
B相＋
B相－
Z相＋
Z相－

SW

SW_P

SW_I

内容
０－Fで負荷のイナーシャ
に合わせます

データライン＋

エンコーダ用電源＋５V
エンコーダ用電源GND

シールド ( 注 )

備考

速度ループの比例ゲイン

速度ループの積分時定数 ０－Fで負荷の剛性に合わ
せます

・電源が投入されたことを示します。
・電源の再投入が必要なパラメータを書き換えた場合
　に点滅します。

緑

緑

緑

赤

・ドライバが異常であることを示します。
　点滅回数によりアラームの種類が識別できるように
　なっています。アラームの内容はアラーム機能をご
　参照ください。
・電源の再投入が必要なパラメータを書き換えた場合
　に点灯します。

・電源投入後ドライバの初期化が終了したことを示す。
・力率検知がコマンド入力により動作設定されている
　場合は点滅します。

・位置制御のときはインポジションゾーンにあることを
　示す。
・速度制御のときは目標速度に到達したことを示す。
・押し当て制御のときはトルクリミットに達したことを
　示す。

備考
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●BSL
CNIF(I/F 用 )
No.
1

2

3

4

5

6
7
8

9

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19
20
21
22
23
24
25
26
27

信号名
P1+

内容 IN/OUT

P1-

P2+

P2-

COM+

COM-
IN1
IN2

IN3

IN4

IN5

IN6

+10Vout

Verf+

Verf-

OUT1

OUT2

OUT3

OUT4
BRAKE+
BRAKE-
ECA+
ECA-
ECB+
ECB-
ECZ+

28
ECZ-
SG

指令 CWパルス
又は指令パルス 
又は B相

I/O 用電源 +24V

I/O 用電源 0V
デジタル入力 1
デジタル入力２
デジタル入力３

デジタル入力 4

デジタル入力 5

デジタル入力 6

速度指令用電源

速度、トルク指令
トルク制限値プラス
上記指令用マイナス

デジタル出力 1

デジタル出力 2

デジタル出力 3

デジタル出力 4
ブレーキ解除出力＋
ブレーキ解除出力－

エンコーダ A相

エンコーダ B相

エンコーダ Z相

シグナルグランド

IN

IN

IN
IN
IN

IN

IN

IN

IN

OUT

IN
IN

OUT

OUT

OUT

OUT
OUT
OUT
OUT
OUT
OUT
OUT
OUT
OUT

２パルス、１パルス、
２相パルス選択可能
出荷時は２パルス
（CW/CCWパルス）

絶縁用電源プラス
（＋２４V±１０％)
絶縁用電源０V
出荷時はサーボオン
出荷時はアラームリセット
出荷時は起動／停止
（速度、トルク制御時用）　
出荷時は P動作
出荷時は制御モード切替
( モード 0/ モード 1)
出荷時は回転方向 (ＣＷ／ＣＣＷ)
（速度、トルク制御時用）
ボリュームで速度指令を設定
するときに使用

０～±５Ｖ又は０～±１０Ｖ

内部制御GNDと同電位
出荷時はインポジション
（位置制御時）
ゼロ速度（速度制御時）
出荷時はアラーム
出荷時は押し当て制御時の
トルクリミット
出荷時は速度到達（速度制御時）
+24V(５番ピンと同電位 )
500ｍAmax

作動出力

作動出力

作動出力

内部シグナルGNDと同電位

●NTL
CNIF(I/F 用 )
No.

1

2
3
4

5
6

7

8

9
10
11
12
13

14

15

16

17

18
19
20
21
22
23
24

COM+

信号名 内容 IN/OUT 備考

I/O 用電源 +24V IN 絶縁用電源入力
＋２４V±１０％

COM- I/O 用電源 0V 絶縁用電源入力IN
IN1 デジタル入力 1 IN 出荷時はサーボオン
IN2 デジタル入力 2 IN 出荷時はアラームリセット
IN3 デジタル入力 3

IN4

IN 出荷時は起動 /停止
( 速度、トルク制御時用 )

デジタル入力 4 IN 出荷時は P動作

IN5 デジタル入力 5 IN 出荷時は制御モード切り
替え ( モード０/モード１)

IN6 デジタル入力 6 IN 出荷時は回転方向（ＣＷ／ＣＣＷ）
（速度、トルク制御時用）

IN7 デジタル入力 7 出荷時は汎用入力IN
IN8 デジタル入力 8 IN
+LM ＋リミットセンサ IN
-LM －リミットセンサ IN メカセンサ入力
ORG 原点センサ IN

OUT1 デジタル出力 1 OUT 出荷時はインポジション（位置制
御時） ゼロ速度（速度制御時）

OUT2 デジタル出力 2 OUT 出荷時はアラーム

OUT3 デジタル出力 3 OUT
出荷時は押し当て制御時の
トルクリミット

OUT4 デジタル出力 4 OUT 出荷時は速度到達
（速度制御時）

OUT5 デジタル出力 5 OUT
OUT6 デジタル出力 6 OUT
OUT7 デジタル出力 7 OUT
OUT8 デジタル出力 8 OUT
BRAKE+ ブレーキ解除出力＋ OUT +24V(５番ピンと同電位 )
BRAKE- ブレーキ解除出力－ OUT 500ｍAmax
FG シールド

●NTL
CN485A,CN485B(RS485 通信用 )

●NTL

No.
1
2
3
4
5
6
7
8

信号名 IN/OUT 内容

SG
Sig-A

SG
Sig-B

SG

IN/OUT

IN/OUT

シグナルグランド
信号線 A

信号線 B
シグナルグランド

SW

SW_ID

SW_TM

内容

通信 ID

1,2 とも OFF で終端OFF
1,2 とも ONで終端ON

指令 CCWパルス
又は指令方向 
又は A相

備考

出荷時は汎用入力

出荷時は汎用出力
出荷時は汎用出力
出荷時は汎用出力
出荷時は汎用出力

シグナルグランド

通信スイッチ

O-F で本機の ID を設定します

通信ライン終端抵抗設定

備考
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入力電源

ｱｰｽ
入力電源

モータ

ｴﾝｺｰﾀﾞ

ブレーキ

指令入力

ＧＮＤ

Ｖ

入力電源

ｱｰｽ
入力電源

モータ

ｴﾝｺｰﾀﾞ

ブレーキ

Ｖ

トリマー

NTLBSL

サイズ (mm)

モータ型式

セット型式

ドライバ型式

□25x50.5 □28x50.5 □42x48.0
STM25S100A( 片軸 )
STM25W100A( 両軸 )

BSL25W100AB＊( 両軸 )
BSL25S100AB＊( 片軸 )

BSL25X100AB＊

STM28S100A( 片軸 ) 
STM28W100A( 両軸 )
BSL28S100AB＊( 片軸 )
BSL28W100AB＊( 両軸 )
BSL28X100AB＊

STM42S100A( 片軸 )
STM42W100A( 両軸 )
BSL42S100AB＊( 片軸 ) 
BSL42W100AB＊( 両軸 )
BSL42X100AB＊

□42x58.0
STM42S101A( 片軸 )
STM42W101A( 両軸 )
BSL42S101AB＊( 片軸 )
BSL42W101AB＊( 両軸 )
BSL42X101AB＊

□56x60.0
STM56S100A( 片軸 ) 
STM56W100A( 両軸 )
BSL56S100AB＊( 片軸 ) 
BSL56W100AB＊( 両軸 )
BSL56X100AB＊

サイズ (mm)

モータ型式

セット型式

ドライバ型式
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FAX：０４２－４５２－２２７２

株式会社オーランド　営業担当　若松

TEL : ０４２－４５２－２２７１
mail   :  wakamatsu@orlando.co.jp 




